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【57】申請專利範圍
1.　一種磁性夾持器(14)，具備：一對極靴(16、18)，各具有吸附工件(W)的吸附部(32a)，且
在第一方向上分離而被配置；磁通源，被配置在一對前述極靴之間，且具有一對可在前

述第一方向取向的磁極；旋轉機構(22)，使前述磁通源以垂直於前述第一方向的第二方
向之旋轉軸線(C)為中心而旋轉；以及磁軛(36、90)，被配置在一對前述極靴之間，且將
不朝向前述極靴的磁通集中；其中，前述磁軛係與一對前述極靴磁性地分離。

2.　根據請求項 1所記載的磁性夾持器，其中：前述磁軛是具有：前端壁(36a)，覆蓋前述磁
通源之前述第二方向的前端的外部；第一壁部(36b)，從前述前端壁的第一端部(36d)在前
述第二方向上延伸，且覆蓋前述磁通源的外周面(35a)；以及第二壁部(36c)，從前述前端
壁的第二端部(36e)在前述第二方向上延伸，且覆蓋前述磁通源的外周面。

3.　根據請求項 1所記載的磁性夾持器，更具有由非磁性體構成的一對間隔片(38、40)，其
將前述磁軛從前述第一方向夾持；其中，前述磁軛係經由一對前述間隔片而被連結至一

對前述極靴。

4.　根據請求項 2所記載的磁性夾持器，其中，前述磁軛是在前述第一壁部與前述第二壁部
中，具有沿著前述磁通源的旋轉半徑而彎曲的凹部(36f)。

5.　根據請求項 1所記載的磁性夾持器，更具有框部件(24)，其與一對前述極靴、前述磁軛
與前述旋轉機構相連結。

6.　根據請求項 5所記載的磁性夾持器，更具備：第一銷(46)，與前述磁通源一體地轉動；
以及第二銷(57)，被固定至前述極靴、前述磁軛或前述框部件，且藉由與前述第一銷抵
接，限制前述磁通源的旋轉範圍。

7.　根據請求項 1所記載的磁性夾持器，其中，前述磁通源是從前述第二方向觀看被形成為
圓形，且在垂直於前述第二方向的徑向方向上被磁化。

8.　根據請求項 1所記載的磁性夾持器，其中，前述磁通源是具備複數個磁鐵，其在前述第
二方向上被連結而一體地旋轉。
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9.　根據請求項 1所記載的磁性夾持器，其中：一對前述極靴是具有第一極靴(16A)以及與前
述第一極靴相面對的第二極靴(18A)；具備：第一連接部(86)，被配置於前述磁通源與前
述第一極靴之間，且將前述磁通源的磁通傳遞至前述第一極靴；以及第二連接部(88)，
被配置於前述磁通源與前述第二極靴之間，且將前述磁通源的磁通傳遞至前述第二極

靴；前述磁軛是被配置在前述第一連接部及前述第二連接部之間，並且經由第一間隙部

(96)及第二間隙部(98)而與前述第一連接部及前述第二連接部磁性地分離。
10.   根據請求項 9所記載的磁性夾持器，具有磁性電路部件(84)，其將前述第一連接部、前

述第二連接部與前述磁軛經由連結部(92、94)而一體地繫接。
11.   根據請求項 1所記載的磁性夾持器，更具備：磁場感測器(80)，檢測前述極靴的磁場。
12.   一種工業用機器人(10)，具備：根據請求項 1~11的任一項所記載的磁性夾持器；以及機

器手臂(12)，被安裝有前述磁性夾持器。
圖式簡單說明

[圖 1]是根據第一實施方式的工業用機器人的立體圖。
[圖 2]是表示根據安裝至圖 1的工業用機器人的實施方式的磁性夾持器之外觀的立體圖。
[圖 3]是圖 2的磁性夾持器的分解立體圖。另外，在圖 3中，省略了殼體。
[圖 4]是表示圖 2的磁性夾持器之截面的圖。
[圖 5]是在圖 2的磁性夾持器中，沿著在磁鐵的位置處與第二方向正交之面的剖視圖，表

示磁鐵的磁鐵角度為 0˚之情況的磁極的方向。
[圖 6A]是在圖 5的截面中，表示磁鐵以磁鐵角度-θ旋轉之情況的磁極之配置的剖視圖，

而[圖 6B]是在圖 5的截面中，表示磁鐵以磁鐵角度+θ旋轉之情況的磁極之配置的剖視圖。
[圖 7]是表示磁鐵以磁鐵角度-90˚旋轉之情況的磁極之配置的剖視圖。
[圖 8]是表示藉由電磁場解析的計算所求出的磁鐵之磁鐵角度 θ與吸附力之關係的結果的

圖表(graph)。
[圖 9]是表示磁鐵之變形例的說明圖。
[圖 10]是表示根據第二實施方式的磁性夾持器之外觀的立體圖。
[圖 11]是以分解狀態來表示圖 10的磁性夾持器之主要部分的立體圖。
[圖 12]是沿著圖 10的 XII-XII線的剖視圖。
[圖 13]是將沿著圖 10的 XIII-XIII線的截面部分地省略而表示的剖視圖。
[圖 14]是表示根據第二實施方式之變形例的磁性電路部件的分解立體圖。
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