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【57】申請專利範圍
1.　一種具有角度量測功能的傳動機構，設置於搬運系統的車體的頂側，包括：
一基座，所述基座以一旋轉支撐軸樞設於所述車體的頂側；

一動力源，所述動力源設置於所述基座；

一傳動滾輪，所述傳動滾輪可轉動的設置於所述基座上，所述傳動滾輪連接於所述動力

源，所述動力源能驅動所述傳動滾輪轉動；

一支撐滾輪，所述支撐滾輪可轉動的設置於所述基座上，所述傳動滾輪及所述支撐滾輪

分別設於所述基座的兩側處；以及

一角度計，所述角度計設置於所述基座，所述角度計能用以偵測所述車體轉動的角度，

用於調整所述傳動滾輪的轉速。

2.　如請求項 1所述的具有角度量測功能的傳動機構，其中所述車體與所述角度計之間設置
一連動機構，所述角度計能通過所述連動機構偵測所述車體轉動的角度。

3.　如請求項 2所述的具有角度量測功能的傳動機構，其中所述連動機構包含一第一齒輪及
一第二齒輪，所述第一齒輪連接於所述旋轉支撐軸，所述第二齒輪連接於所述角度計，

且所述第一齒輪及所述第二齒輪相互嚙合，當所述車體轉動時能通過所述旋轉支撐軸連

動所述第一齒輪及所述第二齒輪轉動，而使所述角度計偵測所述車體轉動的角度。

4.　如請求項 3所述的具有角度量測功能的傳動機構，其中所述第一齒輪及所述第二齒輪組
成一加速齒輪組。

5.　如請求項 3所述的具有角度量測功能的傳動機構，其中所述第一齒輪的斷面呈 L型，所
述第一齒輪的內緣形成有一直立面及一水平面，所述水平面連接於所述直立面的底端，

所述旋轉支撐軸的外側凸起有一環體，所述環體環設於所述旋轉支撐軸的外側，所述環

體具有一外側面及一底側面，所述外側面及所述底側面分別位於所述環體的外側及底

端，所述第一齒輪搭接於所述環體上，且所述環體的所述外側面及所述底側面分別抵靠

於所述第一齒輪的所述直立面及所述水平面。

6.　如請求項 3所述的具有角度量測功能的傳動機構，其中所述第一齒輪具有一第一軸心，
所述第一齒輪能沿著所述第一軸心轉動，所述第二齒輪具有一第二軸心，所述第二齒輪
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能沿著所述第二軸心轉動，所述第二齒輪的所述第二軸心處連接於所述角度計，所述第

一軸心及所述第二軸心沿著豎直方向延伸，且所述第一軸心及所述第二軸心相互平行。

7.　如請求項 1所述的具有角度量測功能的傳動機構，其中所述傳動滾輪及所述支撐滾輪能
在一第一轉動軸心上轉動，所述第一轉動軸心呈水平狀。

8.　如請求項 1所述的具有角度量測功能的傳動機構，其中還包括至少兩導引滾輪，所述至
少兩導引滾輪分別設置於所述基座的底側靠近兩側處，所述至少兩導引滾輪分別露出所

述基座的兩側，所述至少兩導引滾輪的水平高度低於所述傳動滾輪及所述支撐滾輪的水

平高度，所述至少兩導引滾輪能分別在一第二轉動軸心上轉動，所述第二轉動軸心呈直

立狀。

圖式簡單說明

圖 1為本創作實施例具有角度量測功能的傳動機構的立體圖。

圖 2為本創作實施例具有角度量測功能的傳動機構另一角度的立體圖。

圖 3為本創作實施例具有角度量測功能的傳動機構又一角度的立體圖。

圖 4為圖 1的Ⅳ-Ⅳ剖視圖。

圖 5為圖 3的Ⅴ-Ⅴ剖視圖。

圖 6為本創作實施例具有角度量測功能的傳動機構的立體分解圖。

圖 7為圖 4的Ⅶ部分詳圖。
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