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【57】申請專利範圍
1.　一種藥物遞送裝置，包括：
殼體，該殼體具有近端、遠端以及在該殼體的近端與該遠端之間延伸的縱向軸線；

至少部分地設置在該殼體內的注入組件，該注入組件包括針頭或插管；

容器固持器，其包括臂；

至少部分地設置在該殼體內並且與該注入組件可操作地聯接的驅動組件，該驅動組件可

接合以經由該注入組件來遞送藥劑；

與該殼體可滑動地聯接並且與該驅動組件可操作地聯接的護罩，該護罩可定位在伸出位

置和縮回位置，在該伸出位置時，該護罩的至少近端延伸超過該殼體的近端一段距離，

在該縮回位置時，該殼體的近端突出超過該護罩的近端一段距離，其中，將該護罩移動

至該縮回位置接合該驅動組件以經由該注入組件來遞送藥劑；以及

螺母，其包括至少一個臂，該至少一個臂適於接合該驅動組件的一部分；

其中，該護罩、該容器固持器及該螺母相協作以形成固位機構，該固位機構適於限制該

驅動組件的移動以約束其接合，使得在該殼體的意外移動期間約束該驅動組件經由該注

入組件來遞送藥劑，其中，該容器固持器的臂適於在該裝置的無意移動期間接合該螺母

的臂，從而防止該驅動組件的移動。

2.　如請求項 1所述之藥物遞送裝置，其中，該驅動組件包括可與該護罩接合的觸發環，其
中，該觸發環可在初始位置與釋放位置之間移動。

3.　如請求項 2所述之藥物遞送裝置，其中，該護罩移動至該縮回位置將該觸發環推進至該
釋放位置。

4.　如請求項 2或 3所述之藥物遞送裝置，其中，該護罩包括適於接合該觸發環的啟動器部
分。
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5.　如請求項 2或 3所述之藥物遞送裝置，其中，該固位機構包括由螺母攜帶的至少一個
臂，該臂適於接合該觸發環的一部分以防止該觸發環移動至該釋放位置。

6.　一種藥物遞送裝置，包括：
殼體，該殼體具有近端、遠端以及在該殼體的近端與遠端之間延伸的縱向軸線；

注入組件，該注入組件在該殼體的近端處或附近至少部分地設置在該殼體內，該注入組

件包括針頭或插管、藥物儲存容器、和適於至少部分地環繞該藥物儲存容器的容器固持

器；

至少部分地設置在該殼體內並且與該注入組件可操作地聯接的驅動組件，該驅動組件包

括觸發環和至少部分地圍繞該觸發環的週邊設置的螺母，該觸發環可在初始位置與釋放

位置之間移動以經由該注入組件來遞送藥劑；以及

與該殼體可滑動地聯接並且與該驅動組件可操作地聯接的護罩；

其中，該容器固持器包括臂，且該螺母具有形成在該螺母之一部分上的至少一個臂；

該護罩可定位在伸出位置和縮回位置，在該伸出位置時，該護罩的至少近端延伸超過該

殼體的近端一段距離，在該縮回位置時，該殼體的近端突出超過該護罩的近端一段距

離，其中，在將該護罩移動至該縮回位置時，該護罩的一部分將該觸發環推進至該釋放

位置以經由該注入組件來遞送藥劑；

其中，該容器固持器、該螺母和該觸發環相協作以形成固位機構，以藉由該容器固持器

之臂與該螺母之臂的接合而在該殼體的意外移動期間防止該觸發環被啟動從而經由該注

入組件來遞送藥劑。

7.　如請求項 6所述之藥物遞送裝置，其中，該固位機構包括：
形成在該觸發環上的、適於接納該至少一個臂的至少一部分的臂開口；

其中，在該裝置的意外移動期間，該容器固持器的臂適於接合該至少一個臂，使得該至

少一個臂的至少一部分進入該觸發環的臂開口中，以防止該觸發環移動至該釋放位置。

8.　如請求項 7所述之藥物遞送裝置，其中，該至少一個臂可在初始狀態與接合狀態之間移
動，其中，在該接合狀態下，該至少一個臂的至少一部分沿徑向向內的方向朝向該縱向

軸線移動。

9.　如請求項 8所述之藥物遞送裝置，其中，在該裝置的意外移動期間，該容器固持器的臂
可滑動地接合該至少一個臂，以將該至少一個臂推向該縱向軸線並推入該觸發環的臂開

口中。

10.   如請求項 8或 9所述之藥物遞送裝置，其中，該至少一個臂朝向該初始狀態偏置。
11.   如請求項 10所述之藥物遞送裝置，其中，當該至少一個臂處於該初始狀態時，將該至少

一個臂從該觸發環的臂開口中移除，使得該觸發環可移動至該釋放位置。

12.   如請求項 6至 9中任一項所述之藥物遞送裝置，其中，該螺母適於在藥劑遞送期間引導
該驅動組件的移動。

13.   如請求項 6至 9中任一項所述之藥物遞送裝置，其中，該護罩包括適於接合該觸發環的
啟動器部分。

圖式簡單說明

藉由提供在以下實施方式中所描述的、特別是結合附圖進行研究的藥物遞送裝置的撞擊

啟動式固位特徵，至少部分地滿足了上述需求，在附圖中：

[圖 1]展示了根據各種實施方式的示例性藥物遞送裝置之立體圖；
[圖 2]展示了根據各種實施方式的圖 1的示例性藥物遞送裝置之截面視圖；
[圖 3A]展示了根據各種實施方式的圖 1和圖 2的示例性藥物遞送裝置的示例性後子組件

之截面視圖；

(2)
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[圖 3B]展示了根據各種實施方式的圖 1至圖 3A的示例性藥物遞送裝置的示例性藥物儲存
容器之截面視圖；

[圖 3C]展示了根據各種實施方式的圖 1至圖 3B的示例性藥物遞送裝置的示例性前子組件
之截面視圖；

[圖 4]展示了根據各種實施方式的圖 1至圖 3C的示例性藥物遞送裝置的示例性驅動組件
之立體圖；

[圖 5]展示了根據各種實施方式的圖 1至圖 4的示例性藥物遞送裝置的示例性驅動組件在
啟動前狀態下且在撞擊之前之截面視圖；

[圖 6]展示了根據各種實施方式的圖 1至圖 5的示例性藥物遞送裝置的示例性驅動組件在
啟動前狀態下且在撞擊期間之截面視圖；並且

[圖 7]展示了根據各種實施方式的圖 1至圖 6的示例性藥物遞送裝置的示例性驅動組件在
啟動前狀態下且在撞擊之後之截面視圖。

熟悉該項技術者將理解，圖中的元件係為了簡單和清楚而展示的，並不一定按比例繪

製。例如，圖中一些元件的尺寸和/或相對位置可能相對於其他元件被放大，以幫助改善對本
發明之各種實施方式的理解。而且，通常沒有繪出在商業上可行的實施方式中可用或必需的

常用但易於理解的元件，以利於較少阻礙地查看該等各種實施方式。還將理解，可以用特定

的發生順序來描述或描繪某些動作和/或步驟，而熟悉該項技術者將理解，實際上不需要序列
方面的這種具體性。還將理解，本文使用的術語和表達具有與熟悉該項技術者的該等如上文

所闡述的術語和表達相一致的普通技術含義，除了本文另外闡述的不同的具體含義以外。
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