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【57】申請專利範圍
1.　一種狀態診斷方法，其特徵在於係用於具備電性連接之複數個滾動軸承之軸承裝置者，
且包含如下步序：

測定步序，其藉由利用交流電源一面使頻率變化一面向前述複數個滾動軸承施加電壓，

而測定前述複數個滾動軸承整體之阻抗；

導出步序，其藉由將在前述測定步序中所測定之阻抗基於前述複數個滾動軸承串聯連接

而成之等效電路進行擬合，而導出前述複數個滾動軸承各者之阻抗；及

診斷步序，其基於在前述導出步序中導出之前述複數個滾動軸承各者之阻抗，診斷前述

複數個滾動軸承各者之狀態。

2.　如請求項 1之狀態診斷方法，其中前述等效電路藉由與前述複數個滾動軸承各者對應之
贗電容構成。

3.　如請求項 1或 2之狀態診斷方法，其中前述複數個滾動軸承係由不同種類之滾動軸承構
成，

前述複數個滾動軸承使用相同種類之潤滑劑。

4.　如請求項 1或 2之狀態診斷方法，其中前述複數個滾動軸承係由相同種類之滾動軸承構
成，

前述複數個滾動軸承分別使用不同種類之潤滑劑。

5.　一種狀態診斷裝置，其特徵在於係用於具備電性連接之複數個滾動軸承之軸承裝置者，
且包含如下機構：

測定機構，其藉由利用交流電源一面使頻率變化一面向前述複數個滾動軸承施加電壓，

而測定前述複數個滾動軸承整體之阻抗；

導出機構，其藉由將由前述測定機構所測定之阻抗基於前述複數個滾動軸承串聯連接而

成之等效電路進行擬合，而導出前述複數個滾動軸承各者之阻抗；及

診斷機構，其基於由前述導出機構導出之前述複數個滾動軸承各者之阻抗，診斷前述複

數個滾動軸承各者之狀態。
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6.　一種程式，其用於使電腦執行如請求項 1至 4之任一項之狀態診斷方法。
圖式簡單說明

圖 1係顯示可適用本申請案發明之一實施形態之狀態診斷方法之裝置之構成例之圖。
圖 2係用於說明本申請案發明之一實施形態之滾動軸承內之潤滑劑周圍之等效電路之概念圖。
圖 3係用於說明本申請案發明之一實施形態之滾動軸承之等效電路之概略圖。
圖 4係本申請案發明之一實施形態之狀態診斷處理之流程圖。
圖 5A係用於說明本申請案發明之一實施形態之狀態診斷處理之結果之圖。
圖 5B係用於說明本申請案發明之一實施形態之狀態診斷處理之結果之圖。
圖 5C係用於說明本申請案發明之一實施形態之狀態診斷處理之結果之圖。
圖 6A係用於說明本申請案發明之一實施形態之狀態診斷處理之結果之圖。
圖 6B係用於說明本申請案發明之一實施形態之狀態診斷處理之結果之圖。
圖 6C係用於說明本申請案發明之一實施形態之狀態診斷處理之結果之圖。
圖 7A係用於說明本申請案發明之一實施形態之狀態診斷處理之結果之圖。
圖 7B係用於說明本申請案發明之一實施形態之狀態診斷處理之結果之圖。
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