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【57】申請專利範圍
1.　一種清潔機器人的控制方法，應用於配置端，其中，所述方法包括：
提供圖形化的介面，所述介面上包括指令塊面板和指令編輯器，所述指令塊面板包括至

少一個指令塊；

在所述指令編輯器中接收從所述指令塊面板選取的一個或多個目標指令塊，通過所述一

個或多個目標指令塊制定對清潔機器人進行控制的目標控制邏輯；

根據制定的所述目標控制邏輯對所述清潔機器人進行控制；

其中，所述指令塊包括至少一個一級指令塊，所述一級指令塊下包括至少一個二級指令

塊；若所述一級指令塊包括人工智慧指令塊，所述一級指令塊下的至少一個二級指令塊

包括語音辨識、物體識別、污漬識別、語言識別喚醒中的一種或多種。

2.　如請求項 1所述的方法，其中，在所述指令編輯器中接收從所述指令塊面板選取的一個
或多個目標指令塊，包括：

在所述指令編輯器中接收從所述指令塊面板的所述一級指令塊和/或所述二級指令塊選取
的一個或多個目標指令塊。

3.　如請求項 1所述的方法，其中，至少一個所述一級指令塊包括人工智慧指令塊、清掃指
令塊、判斷指令塊、動作指令塊、函數指令塊、循環和分支指令塊、事件指令塊、其他

指令塊中的一種或多種。

4.　如請求項 1所述的方法，其中，若所述一級指令塊包括清掃指令塊，所述一級指令塊下
的至少一個二級指令塊包括清掃位置、清掃模式、吸力中的一種或多種。

5.　如請求項 1至 4中任一項所述的方法，其中，通過所述一個或多個目標指令塊制定對清
潔機器人進行控制的目標控制邏輯，包括：

獲取對所述清潔機器人進行控制所要實現的功能的說明資訊；
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基於所述功能的說明資訊，通過所述一個或多個目標指令塊制定對所述清潔機器人進行

控制的所述目標控制邏輯。

6.　一種清潔機器人的控制方法，應用於清潔機器人，其中，所述方法包括：
接收來自配置端發送的目標控制代碼；其中，所述目標控制代碼是所述配置端根據制定

的目標控制邏輯生成的，所述配置端在指令編輯器中接收從指令塊面板選取的一個或多

個目標指令塊，通過所述一個或多個目標指令塊制定對所述清潔機器人進行控制的目標

控制邏輯；所述配置端提供圖形化的介面，所述介面上包括所述指令塊面板和所述指令

編輯器，所述指令塊面板包括至少一個指令塊；

執行所述目標控制代碼對所述清潔機器人進行控制；

其中，所述指令塊包括至少一個一級指令塊，所述一級指令塊下包括至少一個二級指令

塊；若所述一級指令塊包括人工智慧指令塊，所述一級指令塊下的至少一個二級指令塊

包括語音辨識、物體識別、污漬識別、語言識別喚醒中的一種或多種。

7.　如請求項 6所述的方法，其中，所述清潔機器人包括代碼片段管理器和代碼執行器；
接收來自所述配置端發送的所述目標控制代碼之後，所述方法還包括：

所述代碼片段管理器儲存所述目標控制代碼；

執行所述目標控制代碼對所述清潔機器人進行控制，包括：

所述代碼片段管理器載入所述目標控制代碼至所述代碼執行器；

所述代碼執行器執行所述目標控制代碼，對所述清潔機器人進行控制。

8.　如請求項 7所述的方法，其中，所述清潔機器人還包括功能伺服器；
所述代碼執行器執行所述目標控制代碼，對所述清潔機器人進行控制，包括：

所述代碼執行器在執行所述目標控制代碼的過程中，在涉及功能服務時，向所述功能伺

服器定制所述功能服務，所述功能伺服器向物聯網 IOT事件匯流排訂閱所述功能服務對
應的事件；

所述代碼執行器監聽到所述功能服務對應的事件時，執行所述功能服務對應的事件的控

制代碼，對所述清潔機器人進行控制。

9.　如請求項 8所述的方法，其中，所述代碼執行器執行所述目標控制代碼，對所述清潔機
器人進行控制，包括：

所述代碼執行器啟動執行緒執行所述目標控制代碼，並在執行所述目標控制代碼的過程

中，按照設定時長檢查下列一項或多項的所述目標控制代碼的執行情況：

執行緒是否存在；

事件回應的控制代碼是否有異常發生；

所述目標控制代碼的執行時長是否超出預設閾值；

所述清潔機器人是否有報錯；

是否收到來自所述配置端發送的停止命令；

當出現執行緒不存在、事件回應的控制代碼有異常發生、所述目標控制代碼的執行時長

超出預設閾值、所述清潔機器人有報錯、收到來自所述配置端發送的停止命令中的一種

或多種，則停止執行所述目標控制代碼。

10.   如請求項 7所述的方法，其中，所述代碼片段管理器載入所述目標控制代碼至所述代碼
執行器，包括：

所述代碼片段管理器載入所述目標控制代碼至沙箱化的所述代碼執行器；

所述代碼執行器執行所述目標控制代碼，對所述清潔機器人進行控制，包括：

所述代碼執行器在沙箱中執行所述目標控制代碼，對所述清潔機器人進行控制。

11.   一種清潔機器人的控制裝置，應用於配置端，其中，所述控制裝置包括：
顯示單元，用於提供圖形化的介面，所述介面上包括指令塊面板和指令編輯器，所述指

令塊面板包括至少一個指令塊；

(2)
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制定單元，用於在所述指令編輯器中接收從所述指令塊面板選取的一個或多個目標指令

塊，通過所述一個或多個目標指令塊制定對清潔機器人進行控制的目標控制邏輯；

控制單元，用於根據制定的所述目標控制邏輯對所述清潔機器人進行控制；

其中，所述指令塊包括至少一個一級指令塊，所述一級指令塊下包括至少一個二級指令

塊；若所述一級指令塊包括人工智慧指令塊，所述一級指令塊下的至少一個二級指令塊

包括語音辨識、物體識別、污漬識別、語言識別喚醒中的一種或多種。

12.   一種清潔機器人的控制裝置，應用於清潔機器人，其中，所述控制裝置包括：
接收單元，用於接收來自配置端發送的目標控制代碼；其中，所述目標控制代碼是所述

配置端根據制定的目標控制邏輯生成的，所述配置端在指令編輯器中接收從指令塊面板

選取的一個或多個目標指令塊，通過所述一個或多個目標指令塊制定對所述清潔機器人

進行控制的所述目標控制邏輯；所述配置端提供圖形化的介面，所述介面上包括所述指

令塊面板和所述指令編輯器，所述指令塊面板包括至少一個指令塊；

執行單元，用於執行所述目標控制代碼對所述清潔機器人進行控制；

其中，所述指令塊包括至少一個一級指令塊，所述一級指令塊下包括至少一個二級指令

塊；若所述一級指令塊包括人工智慧指令塊，所述一級指令塊下的至少一個二級指令塊

包括語音辨識、物體識別、污漬識別、語言識別喚醒中的一種或多種。

13.   一種配置端，其中，包括處理器和記憶體，其中，所述記憶體中儲存有電腦程式，所述
處理器被配置為運行所述電腦程式以執行請求項 1至 5中任一項所述的清潔機器人的控
制方法。

14.   一種儲存介質，其中，所述儲存介質中儲存有電腦程式，其中，所述電腦程式被配置為
運行時執行請求項 1至 10中任一項所述的清潔機器人的控制方法。

15.   一種清潔機器人，其中，包括處理器和記憶體，其中，所述記憶體中儲存有電腦程式，
所述處理器被配置為運行所述電腦程式以執行請求項 6至 10中任一項所述的清潔機器人
的控制方法。

圖式簡單說明

為了更清楚地說明本申請實施例的技術方案，下面將對本申請實施例描述中所需要使用

的附圖作簡單地介紹。

圖 1示出了本申請實施例提供的應用於配置端的清潔機器人的控制方法的流程圖；
圖 2示出了本申請實施例提供的應用於清潔機器人的清潔機器人的控制方法的流程圖；
圖 3A示出了本申請實施例提供的圖形化的介面；
圖 3B示出了本申請實施例提供的圖形化的介面和清潔機器人交互的示意圖；
圖 4示出了本申請實施例提供的圖形化的介面的一種示意圖；
圖 5示出了本申請實施例提供的圖形化的介面的另一種示意圖；
圖 6示出了本申請實施例提供的圖形化的介面的又一種示意圖；
圖 7示出了本申請實施例提供的第一種功能對應的控制邏輯的示意圖；
圖 8示出了本申請實施例提供的第二種功能對應的控制邏輯的示意圖；
圖 9示出了本申請實施例提供的第三種功能對應的控制邏輯的示意圖；
圖 10示出了本申請實施例提供的第四種功能對應的控制邏輯的示意圖；
圖 11示出了本申請實施例提供的掃地機功能伺服器訂閱功能服務對應事件的示意圖；
圖 12示出了本申請實施例提供的應用於配置端的清潔機器人的控制裝置的結構圖；
圖 13示出了本申請實施例提供的應用於清潔機器人的清潔機器人的控制裝置的結構圖。
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