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【57】申請專利範圍
1.　一種導電網格射頻控制方法，包含：提供無電性連接且相交之一第一驅動導線與一第一
感應導線；以一射頻控制器模組產生彼此間具有相同相位及一工作頻率的一第一射頻載

波訊號與一第二射頻載波訊號；以及依序分別對該第一驅動導線與該第一感應導線施加

該第一射頻載波訊號與該第二射頻載波訊號，藉由時間差產生一相位差，以在該第一驅

動導線與該第一感應導線周圍產生一旋轉交變磁場。

2.　如請求項 1所述之導電網格射頻控制方法，還包含一同相分段時序射頻控制方法，該同
相分段時序射頻控制方法包含：提供一導電網格，該導電網格包含以相交方式排列的複

數驅動導線與複數感應導線；從該等驅動導線與該等感應導線中選擇該第一驅動導線、

一第二驅動導線、該第一感應導線與一第二感應導線；產生具有該工作頻率的該第一射

頻載波訊號、該第二射頻載波訊號、一第三射頻載波訊號與一第四射頻載波訊號，該第

一射頻載波訊號、該第二射頻載波訊號、該第三射頻載波訊號與該第四射頻載波訊號彼

此間具有相同相位；以及依序分別對該第一驅動導線、該第一感應導線、該第二驅動導

線與該第二感應導線施加該第一射頻載波訊號、該第二射頻載波訊號、該第三射頻載波

訊號與該第四射頻載波訊號。

3.　如請求項 2所述之導電網格射頻控制方法，還包含一同步多相射頻控制方法，該同步多
相射頻控制方法包含：集合該第一射頻載波訊號、該第二射頻載波訊號、該第三射頻載

波訊號與該第四射頻載波訊號，以形成一第一合成射頻載波訊號；基於該合成射頻載波

訊號產生相對於該第一合成射頻載波訊號具有該相位差之一第二合成射頻載波訊號；以

及在同一時間將該第一合成射頻載波訊號與該第二合成射頻載波訊號分別施加於該第一

驅動導線與該第一感應導線。

4.　如請求項 2所述之導電網格射頻控制方法，還包含一多相時間交錯射頻控制方法，該多
相時間交錯射頻控制方法包含：集合該第一射頻載波訊號、該第二射頻載波訊號、該第

三射頻載波訊號與該第四射頻載波訊號，以形成一合成射頻載波訊號；基於該合成射頻

載波訊號產生相對於該第一合成射頻載波訊號具有該相位差之一第二合成射頻載波訊

號；以及在不同時間將該第一合成射頻載波訊號與該第二合成射頻載波訊號分別施加於

該第一驅動導線與該第一感應導線。
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5.　一種導電網格射頻控制方法，包含：提供無電性連接且相交之一第一感應導線與一第二
驅動導線；以一射頻控制器模組產生彼此間具有相同相位及一工作頻率的一第一射頻載

波訊號與一第二射頻載波訊號；以及依序分別對該第一感應導線與該第二驅動導線施加

該第一射頻載波訊號與該第二射頻載波訊號，藉由時間差產生一相位差，以在該第一感

應導線與該第二驅動導線周圍產生一旋轉交變磁場。

6.　一種導電網格射頻控制方法，包含：提供無電性連接且相交之一第一感應導線與一第一
驅動導線；以一射頻控制器模組產生彼此間具有相同相位及一工作頻率的一第一射頻載

波訊號與一第二射頻載波訊號；以及依序分別對該第一感應導線與該第一驅動導線施加

該第一射頻載波訊號與該第二射頻載波訊號，藉由時間差產生一相位差，以在該第一感

應導線與該第一驅動導線周圍產生一旋轉交變磁場。

7.　一種導電網格射頻控制模組，包含：一導電網格，其包含無電性連接且相交之一第一驅
動導線與一第一感應導線；一射頻控制器模組，經配置以執行：產生彼此間具有相同相

位及一工作頻率的一第一射頻載波訊號與一第二射頻載波訊號；以及依序分別對該第一

驅動導線與該第一感應導線施加該第一射頻載波訊號與該第二射頻載波訊號，藉由時間

差產生一相位差，以在該第一驅動導線與該第一感應導線周圍產生一旋轉交變磁場。

8.　如請求項 7所述之導電網格射頻控制模組，其中該射頻控制器模組還包含：互相電性連
接的一電源管理單元、一控制單元、一振盪器、一訊號產生與相位控制單元以及一功率

放大器。

9.　一種導電網格射頻控制系統，包含：一導電網格，其包含無電性連接且相交之一第一驅
動導線與一第一感應導線；一射頻控制器模組，經配置以執行：產生彼此間具有相同相

位及一工作頻率的一第一射頻載波訊號與一第二射頻載波訊號；以及依序分別對該第一

驅動導線與該第一感應導線施加該第一射頻載波訊號與該第二射頻載波訊號，藉由時間

差產生一相位差，以在該第一驅動導線與該第一感應導線周圍產生一旋轉交變磁場，以

模擬一天線單元；於一觸控顯示器包含之一顯示區域顯示一指示資訊，以指示與該天線

單元相關之對應資訊；一觸控面板驅動器模組，經配置以驅動該導電網格作為一感測器

網格；一切換開關，經配置以控制該導電網格與該射頻控制器模組或者該觸控面板驅動

器模組進行電性連接；以及一主控模組，經配置以控制該切換開關或者於該觸控顯示器

包含之該顯示區域顯示該指示資訊，以指示與該天線單元相關之對應資訊。

10.   如請求項 9所述之導電網格射頻控制系統，其中該主控模組經配置以基於一分時多工技
術控制該切換開關，以控制該導電網格在與該射頻控制器模組的電連接以及與該觸控面

板驅動器模組的電連接之間進行交替切換。

11.   一種觸控面板，包含：一導電網格，其包含無電性連接且相交之一第一驅動導線與一第
一感應導線；一射頻控制器模組，經配置以執行：產生彼此間具有相同相位及一工作頻

率的一第一射頻載波訊號與一第二射頻載波訊號；以及依序分別對該第一驅動導線與該

第一感應導線施加該第一射頻載波訊號與該第二射頻載波訊號，藉由時間差產生一相位

差，以在該第一驅動導線與該第一感應導線周圍產生一旋轉交變磁場。

12.   如請求項 11所述之觸控面板，還包含：一觸控面板驅動器模組，經配置以驅動該導電網
格作為一感測器網格；一切換開關，經配置以切換該導電網格與該射頻控制器模組或者

該觸控面板驅動器模組電性連接；以及一主控模組，經配置以控制該切換開關。

圖式簡單說明

第 1圖揭示本發明包含之導電網格射頻控制模組之俯視結構示意圖；
第 2圖揭示本發明包含之導電網格之側剖面結構示意圖；
第 3圖揭示本發明第一實施例中由射頻控制器模組產生之多段射頻載波訊號經疊加後之

合成波形示意圖；

(2)
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第 4圖揭示第一實施例包含之在第一匝線圈施加多段射頻載波訊號以形成旋轉交變磁場
之示意圖；

第 5圖揭示第一實施例包含之在第二匝線圈施加多段射頻載波訊號以形成旋轉交變磁場
之示意圖；

第 6圖揭示第一實施例包含之在第三匝線圈施加多段射頻載波訊號以形成旋轉交變磁場
之示意圖；

第 7圖揭示經由實施本發明第一實施例所模擬之天線單元之結構示意圖；
第 8圖揭示經由實施本發明第二實施例所模擬之天線單元之結構示意圖；
第 9圖揭示經由實施本發明第三實施例所模擬之天線單元之結構示意圖；
第 10圖揭示本發明包含之第四實施例之控制原理示意圖；
第 11圖揭示本發明包含之第五實施例之控制原理示意圖；
第 12圖揭示本發明包含之射頻控制器模組之系統架構示意圖；
第 13圖揭示本發明包含之導電網格射頻控制系統之系統架構示意圖；
第 14圖揭示本發明包含之導電網格射頻控制系統對觸控螢幕包含之觸控面板執行選擇性

感應區域配置後之感應區域配置示意圖；

第 15圖揭示本發明包含之導電網格射頻控制系統配合選擇性感應區域配置在觸控螢幕中
對應顯示之指示資訊之示意圖；以及

第 16圖揭示本發明包含之導電網格射頻控制方法之實施步驟流程圖。
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